(19) 



J 



Europaisches Patentamt 
European Patent Office 
Office europeen des brevets 



III 



(11) 



EP 1 400 317 A1 



(12) 



EUROPAISCHE PATENTANMELDUNG 



(43) Veroffentlichungstag: 


(51) IntCI 7: B25F 5/02 


24.03.2004 Patentblatt 2004/1 3 


(21) Anmeldenummer: 02020927.6 




(22) Anmeldetag: 19.09.2002 




(84) Benannte Vertragsstaaten: 


(72) Erfinder: Kumpf, Rainer 


AT BE BG CH CY CZ DE DK EE ES Fl FR GB GR 


74360 llsfeld (DE) 


IE IT LI LU MC NL PT SE SK TR 




Benannte Erstreckungsstaaten: 


(74) Vertreter: Wasmuth, Rolf, Dipl.-lng. et al 


AL LT LV MK RO SI 


Patentanwalt W. Jackisch & Partner 




Menzelstrasse 40 


(71) Anmelder: Atlas Copco Electric Tools GmbH 


70192 Stuttgart (DE) 


71364 Wiesbaden (DE) 





(54) Zusatzhandgriff 

(57) Ein Zusatzhandgriff (1) zur losbaren Fixierung 
an einem handgefuhrten Werkzeug (15), insbesondere 
einem Bohr- oder MeiBelhammer, besitzt einen Befesti- 
gungsbereich (2) zur Fixierung am Werkzeug (1 5) sowie 
einen Griffbereich (3). DerGriffbereich (3) bildetmitdem 



Befestigungsbereich (2) einen geschlossenen Rahmen. 
Der Griffbereich (3) ist dabei mit dem Befestigungsbe- 
reich (2) uber ein elastisches, vibrationsdampfendes 
Material (34) verbunden. Hierdurch Iaf3t sich eine gute 
Dampfung bei bequemer Arbeitsposition des Bedieners 
erreichen. 
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Beschreibung 

[0001] Die Erfindung betriffteinen Zusatzhandgriff zur 
losbaren Fixierung an einem handgefuhrten Werkzeug, 
insbesondere einem Bohr- oder Mei Be I hammer. 
[0002] Aus der DE 198 48 126 A1 ist ein Zusatzhand- 
griff fur ein Elektrowerkzeug bekannt. Der Zusatzhand- 
griff besitzt einen stangenformigen Grundkorper, an 
dem eine Griffhulse Liber elastische Mittel befestigt ist. 
Die Griffhulse erstreckt sich dabei konzentrisch zu dem 
stangenformigen Grundkorper. Die stangenformige 
Ausbildung des Zusatzhandgriffs bedingt eine fur man- 
che Anwendungsfalle ungunstige Handhaltung des Be- 
dieners. Die erzielbare Dampfungswirkung ist auBer- 
dem oft nicht ausreichend. 

[0003] Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, ei- 
nen Zusatzhandgriff zur losbaren Fixierung an einem 
handgefuhrten Werkzeug zu schaffen, der eine ange- 
nehme Arbeitshaltung des Bedieners ermoglicht und 
ein gutes Dampfungsverhalten fur Schwingungen auf- 
weist. 

[0004] Die Aufgabe wird durch einen Zusatzhandgriff 
mit den Merkmalen des Anspruchs 1 gelost. 
[0005] Der Zusatzhandgriff besitzt einen Befesti- 
gungsbereich, der mit einem Griffbereich Liber ein vibra- 
tionsdampfendes, elastisches Material verbunden ist. 
Befestigungsbereich und Griffbereich bilden dabei vor- 
zugsweise einen geschlossenen Rahmen. Der Zusatz- 
handgriff ist somit als Bugelgriff ausgebildet. Diese Aus- 
bildung als Bugelgriff mit einem weitgehend geschlos- 
senen Rahmen ermoglicht eine bequeme Arbeitshal- 
tung des Bedieners, da das Werkzeug seitlich gefuhrt 
werden kann, ohne daB ein Verdrehen der Hand des 
Bedieners notwendig ist. Gleichzeitig kann Liber den ge- 
schlossenen Rahmen des Zusatzhandgriffs eine gute 
Vibrationsdampfung erreicht werden. 
[0006] Insbesondere bildet das elastische Material 
mindestens im Bereich der Verbindung die Oberflache 
des Zusatzhandgriffs. Durch die Anordnung des elasti- 
schen Materials auch an der Oberflache kann ein groBer 
dampfender Querschnitt erreicht werden. Dieser ist ins- 
besondere gegenLiber Handgriffen vergroBert, bei de- 
nen schwingungsdampfende Elemente im Griffinneren 
angeordnet sind. Der Befestigungsbereich und der 
Griffbereich weisen zweckmaBig jeweils einen weitge- 
hend formstabilen Grundkorper auf. Der formstabile 
Grundkorper verbessert die Handhabung im Hinblick 
auf die Fuhrung des Werkzeugs. Eine einfache Herstell- 
barkeit und gute Vibrationsdampfung ergibt sich, wenn 
beide Grundkorper weitgehend von dem elastischen 
Material umgeben sind. Das elastische Material ist ins- 
besondere ein thermoplastisches Elastomer. Zur Her- 
stellung des Bugelgriffs konnen die beiden Griffbereiche 
gemeinsam mit dem elastischen Material umspritzt wer- 
den. So kann der Bugelgriff in wenigen Schritten gefer- 
tigt werden. Gleichzeitig fuhrt das elastische Material im 
Griffbereich dazu, daB das Greifen des Zusatzhand- 
griffs vom Bediener als angenehm empfunden wird. 



[0007] Es ist vorgesehen, daB der Befestigungsbe- 
reich im wesentlichen zylindrisch ausgebildet ist. Der 
Griffbereich weist insbesondere einen im wesentlichen 
zylindrischen Griffabschnittauf, der Liber zwei an seinen 

5 Enden angeformte Schenkel mit dem Befestigungsbe- 
reich verbunden ist. Diese Form des rahmenformigen 
Zusatzhandgriffs ermoglicht eine gute FLihrung des 
Werkzeugs bei geringen Libertragenen Vibrationen. 
ZweckmaBig erstrecken sich die Schenkel etwa senk- 

10 recht zur Langsachse des Befestigungsbereiches. 
[0008] Urn eine gute Fuhrung des Werkzeugs auch 
bei hohen Vibrationen zu ermoglichen, ist vorgesehen, 
daB die Beweglichkeit des Griffbereichs gegenLiber 
dem Befestigungsbereich durch mindestens einen An- 

15 schlag begrenzt ist. Der Anschlag ist vorteilhaft durch 
einen mit dem Grundkorper verbundenen Finger gebil- 
det, der in einer Aussparung angeordnet ist, wobei die 
Aussparung von dem anderen Grundkorper begrenzt 
ist. Dadurch isteinesichereBegrenzungder Beweglich- 

20 keit gewahrleistet. Gleichzeitig kann ein derartig ausge- 
bildeter Anschlag gut in den Zusatzhandgriff integriert 
werden. Urn die Beweglichkeit des Griffbereichs gegen- 
Liber dem Befestigungsbereich in alien Richtungen zu 
gewahrleisten und gleichzeitig zu begrenzen, istvorge- 

25 sehen, daB der Finger an seinem gesamten Umfang ei- 
nen Abstand zur Aussparung aufweist. Verbesserte 
Dampfungseigenschaften werden erreicht, wenn der 
Abstand etwa 1 mm bis 1 0 mm, insbesondere 3 mm bis 
6 mm betragt. Vorteilhaft ist an jedem Schenkel des 

30 Griffbereichs ein Anschlag gebildet. 

[0009] Vorteilhaft ist der Befestigungsbereich Liber ein 
Spannband am Werkzeug fixierbar. Das Spannband ist 
zweckmaBig in einer Halterung angeordnet, die zwi- 
schen zwei Abschnitten des Befestigungsbereichs ge- 

35 halten ist. Der Befestigungsbereich weist zweckmaBig 
Zahne auf, die in entsprechende Vertiefungen an der 
Halterung des Spannbands ragen. Die in Vertiefungen 
ragenden Zahne ermoglichen bei Anordnung am ge- 
samten Umfang, daB der zwischen dem Griffbereich 

40 des Zusatzhandgriffs und dem Werkzeug gebildete 
Winkel variabel ist. So kann die gewLinschte Position 
des Zusatzhandgriffs individuell angepaBt werden. Die 
Halterung ist vorteilhaft aus zwei Backen gebildet, die 
von einer Spannschraube durchragt sind, wobei die 

45 Backen auf der dem Spannband gegenLiberliegenden 
Seite der Spannschraube aneinander anliegen. Die 
Spannschraube durchragt dabei zweckmaBig den zylin- 
drischen Befestigungsbereich. So kann das Spannband 
auf einfache Weise gespannt werden. 

50 [0010] Ein Ausfiihrungsbeispiel der Erfindung wird im 
folgenden anhand derZeichnung erlautert. Es zeigen: 

Fig. 1 eine perspektivische Ansicht eines Zusatz- 
handgriffs, 

55 

Fig. 2 eine Ansicht auf den Zusatzhandgriff aus Fig. 
1 von oben, 
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Fig. 3 einen Schnitt entlang der Linie Ill-Ill in Fig. 2, 

Fig. 4 einen Schnitt entlang der Linie IV-IV in Fig. 3, 

Fig. 5 eine perspektivische Ansicht auf die Grund- 
korper des Zusatzhandgriffs, 

Fig. 6 eine perspektivische Ansicht eines Werkzeu- 
ges mit daran fixiertem Zusatzhandgriff. 

[0011] Der in Fig. 1 perspektivisch dargestellte Zu- 
satzhandgriff 1 besitzt einen Befestigungsbereich 2. An 
den Befestigungsbereich 2 ist ein Griffbereich 3 ange- 
formt. Der Griffbereich 3 ist im Ausfuhrungsbeispiel bu- 
gelformig ausgebildet und bildet mit dem Befestigungs- 
bereich 2 einen insbesondere geschlossenen Rahmen. 
Der Griffbereich 3 besitzt einen Griffabschnitt 6, der et- 
wa zylindrisch ausgebildet ist und sich parallel zum zy- 
lindrischen Befestigungsbereich 2 erstreckt. An den En- 
den 37 und 38 des Griffabschnitts 6 sind jeweils Schen- 
kel 7 und 8 angeformt, uber die der Griffabschnitt 6 mit 
dem Befestigungsbereich 2 verbunden ist. Der erste 
Schenkel 7 besitzt eine Aussparung 1 2, in die ein Finger 
1 0 ragt. Ebenso besitzt der zweite Schenkel 8 eine Aus- 
sparung 13, in der ein Finger 11 angeordnet ist. Die in 
den Aussparungen 12 und 13 angeordneten Finger 10 
und 1 1 bilden dabei Anschlagefur die Beweglichkeit des 
Befestigungsbereichs 2 gegenuber dem Griffbereich 3. 
Der Befestigungsbereich 2 weist im Bereich der Verbin- 
dung zum ersten Schenkel 7 eine Verdickung 39 und im 
Bereich der Verbindung zum zweiten Schenkel 8 eine 
Verdickung 40 auf. 

[001 2] Der Befestigungsbereich 2 ist geteilt ausgebil- 
det und besitzt einen ersten Abschnitt 16, der mit dem 
ersten Schenkel 7 verbunden ist sowie einen zweiten, 
mit dem zweiten Schenkel 8 verbundenen Abschnitt 1 7. 
Zwischen den Abschnitten 1 6 und 1 7 ist eine Halterung 
1 8 fur ein Spannband 1 4 angeordnet. Die Halterung 1 8 
weist eine Verzahnung auf, die in einer entsprechenden 
Verzahnung an den Abschnitten 16 und 17 angeordnet 
ist. Dabei ragen am ersten Abschnitt 16 angeordnete 
Zahne 21 in Vertiefungen 23 der Halterung 18 und am 
zweiten Abschnitt 1 7 angeformte Zahne 22 in Vertiefun- 
gen 24 der Halterung 18. Die Verzahnung ist konzen- 
trisch ausgebildet und ermoglicht so eine Veranderung 
der Position des Spannbands 14 zum Befestigungsbe- 
reich 2. In Verlangerung des Befestigungsbereichs 2 ist 
am zweiten Schenkel 8 eine Knebelmutter 26 angeord- 
net. Wie die Draufsicht in Fig. 2 zeigt, ist der Schenkel 
7 und ebenso der Schenkel 8 bogenformig ausgebildet. 
[001 3] Der Befestigungsbereich 2 ist wie in Fig. 3 dar- 
gestellt geteilt ausgebildet. Zwischen dem ersten Ab- 
schnitt 16 und dem zweiten Abschnitt 17 ist die Halte- 
rung 1 8 des Spannbands 14 angeordnet. Die Halterung 
18 besitzt eine erste Backe 19 und eine zweite Backe 
20. Der Befestigungsbereich 2 ist von einer Spann- 
schraube 25 durchragt, deren Kopf 43 in einer Sechs- 
kantaussparung 41 angeordnet ist. Die Sechskantaus- 



sparung 41 ist dabei im Bereich des ersten Schenkels 
7 im Befestigungsbereich 2 angeordnet. Die Spann- 
schraube 25 durchragt den ersten Abschnitt 1 6, dieBak- 
ken 1 9 und 20 der Halterung 1 8 sowie den zweiten Ab- 
5 schnitt 17 des Befestigungsbereichs 2. Am zweiten 
Schenkel 8, insbesondere auf der dem ersten Schenkel 

7 abwandten Seite des zweiten Schenkels 8 ist die Kne- 
belmutter 26 angeordnet. Die Knebelmutter 26 besitzt 
ein Innengewinde42, in dem die Spannschraube25 ein- 

10 geschraubt ist. Das Innengewinde 42 ist vorteilhaft in 
einer in der Knebelmutter 26 angeordneten metalli- 
schen Hulse ausgebildet. Durch Drehung der Knebel- 
mutter 26 konnen die Abschnitte 16 und 17 des Befesti- 
gungsbereichs 2 aufeinander zu bewegt werden. Die 

15 beiden Backen 19 und 20 der Halterung 18 liegen auf 
der dem Spannband 1 4 abgewandten Seite der Spann- 
schraube 25 aneinander an. Das Spannband ist auf die- 
ser Seite in den Backen 19 und20fixiert. Durch Zusam- 
mendrucken der Backen im Bereich der Spannschrau- 

20 be 25 nahern sich die Backen 19 und 20 auf der Seite 
des Spannbandes 14 aneinander an. Dadurch kann ei- 
ne Spannung des Spannbandes 14 erreicht werden. 
[0014] Der Befestigungsbereich 2 besitzt einen weit- 
gehend formstabilen Grundkorper 4. Der Grundkorper 

25 4 jst mit dem Grundkorper 5 des Griffbereichs 3 uber ein 
elastisches Material 34 verbunden. Das elastische Ma- 
terial 34 ist insbesondere ein thermoplastisches Elasto- 
mer. Im Bereich der Verbindung 35 im Bereich zwischen 
dem ersten Schenkel 7 und dem Befestigungsbereich 2 

30 ist ein Finger 1 0 angeordnet, der am Grundkorper 4 des 
Befestigungsbereichs 2 angeformt ist. Der Finger 1 0 ist 
in einer Aussparung 12 angeordnet. Ebenso ist am Be- 
festigungsbereich 2 im Bereich des zweiten Schenkels 

8 ein Finger 11 angeformt, der in einer Aussparung 13 
35 im Grundkorper 5 des Griffbereichs 3 angeordnet ist. 

[0015] In Fig. 4 ist die Verbindung 36 zwischen den 
Grundkorpern 4 und 5 am zweiten Schenkel 8 im Schnitt 
dargestellt. Wie Fig. 4 zeigt, ist der Finger 1 1 am Grund- 
korper 4 angeformt und weist zum Grundkorper 4 einen 

40 Abstand a sowie einen Abstand c in Umfangsrichtung 
der Spannschraube 25 auf. Die Grundkorper 4 und 5 
sind dabei im Bereich der Verbindung 36 nur uber das 
elastische Material 34 verbunden. Im Bereich der Ver- 
bindung 36 ist eine Verdickung 40 des elastischen Ma- 

45 terials 34 ausgebildet, die eine gute Dampfung zwi- 
schen dem Befestigungsbereich 2 und dem Griffbereich 

3 gewahrleistet. Im Bereich der Verbindungen 35, 36 bil- 
det das elastische Material 34 die Oberflache des Zu- 
satzhandgriffs 1 . 

50 [0016] Wie in Fig. 3 dargestellt, weist der Finger 11 in 
einer Richtung parallel zur Langsachse 9 des Befesti- 
gungsbereichs 2 einen Abstand b bzw. auf der gegen- 
iiberliegenden Seite einen Abstand d zum Griffbereich 

4 auf. Die Abstande a, b, c, d konnen gleich groB oder 
55 unterschiedlich groB sein. Die Abstande a, b, c, d betra- 

gen vorteilhaft etwa 1 mm bis 10 mm, insbesondere 3 
mm bis 6 mm. Vorteilhaft betragt der Abstand a und der 
Abstand c zwischen 4 mm und 5 mm. 
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[0017] Zur Herstellung des Zusatzhandgriffs 1 istvor- 
gesehen, daB der Befestigungsbereich 2 und der Griff- 
bereich 3 von dem elastischen Material 34 umspritzt 
werden. Dabei ist der Grundkorper 5 des Griff be reichs 
3 vollstandig und der Grundkorper 4 des Befestigungs- 
bereichs 2 teilweise von dem elastischen Material 34 
bedeckt. Insbesondere ist der sich zwischen den 
Schenkeln 7 und 8 erstreckende Abschnitt des Befesti- 
gungsbereichs 2 nicht von elastischem Material 34 um- 
spritzt. 

[0018] Fig. 5 zeigt die Grundkorper 4 und 5 ohne das 
elastische Material 34. Der erste Grundkorper 4, der den 
Befestigungsbereich 2 bildet, weist radial zur Langsach- 
se 9 Rippen 27 auf. Die an den Abschnitten 16 und 17 
angeformten Finger 10 und 11 weisen ebenfalls Rippen 
27 zur Verstarkung auf. Der Grundkorper 5 des Griffbe- 
reichs 3 besitzt ebenfalls jeweils in Langsrichtung des 
Grundkorpers 5 verlaufende Rippen 27. Durch die Rip- 
pen 27 ist gewahrleistet, daB die Grundkorper 4 und 5 
stabil sind. Gleichzeitig kann eine gute Verbindung zu 
dem elastischen Material 34 hergestellt werden. Der 
Grundkorper 5 des Griffsbereichs 3 sowie der zweiteilig 
ausgebildete Grundkorper 4 des Befestigungsbereichs 
2 sind als separate Bauteile ausgebildet. Durch die Ab- 
schnitte 1 6 und 1 7 erstreckt sich eine zentrale Offnung 
44, durch die die Spannschraube 25, wie in Fig. 3 dar- 
gestellt, ragt. Die aufeinander zu ragenden Zahne 21 
und 22 am Befestigungsbereich 3 sind konzentrisch urn 
die Offnung 44 angeordnet. Der Winkel zwischen dem 
Befestigungsbereich 3 und dem Spannband 14 kann 
durch Verdrehen des Spannbandes 14 urn die Langs- 
achse 9 des Befestigungsbereichs 2 variiert werden. 
Gleichzeitig stellt die Verzahnung sicher, daB Befesti- 
gungsbereich 2 und Spannband 14 im Betrieb, also bei 
angezogener Knebelmutter 26, zueinander nicht be- 
weglich sind. 

[0019] In Fig. 6 ist ein Zusatzhandgriff 1 dargestellt, 
der an einem Werkzeug 15 befestigt ist. Das Werkzeug 
15 besitzt ein Gehause 28, an dem ein Handgriff 29 an- 
gebracht ist. Am Gehause 28 des Werkzeugs 1 5 ist eine 
Spannvorrichtung 33 angeordnet, in der ein Werkzeug- 
einsatzfixiert werden kann. Im Bereich des Getriebeka- 
stens 32 ist das Werkzeug 15 vom Spannband 14 des 
Zusatzhandgriffs 1 umfaBt. Im Gehause 28 des Werk- 
zeugs 1 5 sind zusatzlich eine Offnung 30 im Bereich des 
Griffs 29 sowie eine Offnung 31, die sich an der dem 
Zusatzhandgriff 1 zugewandten Seite des Gehauses 28 
befindet, angeordnet. In den Offnungen 30 und 31 kann 
ein stielformiger Zusatzhandgriff angeordnet werden. 
So kann das Werkzeug 15 je nach Anwendungsfall mit 
einem in der Offnung 30 oder der Offnung 31 angeord- 
neten, stielformigen Zusatzhandgriff oder, wie in Fig. 6 
dargestellt, mit dem bugelformig ausgebildeten Zusatz- 
handgriff 1 zum Einsatz kommen. 



Patentanspriiche 

1. Zusatzhandgriff zur losbaren Fixierung an einem 
handgefuhrten Werkzeug, insbesondere einem 

5 Bohr- oder MeiBelhammer, mit einem Befesti- 

gungsbereich (2) zur Fixierung am Werkzeug (15) 
und einem Griffbereich (3), der mit dem Befesti- 
gungsbereich (2) einen weitgehend geschlossenen 
Rahmen bildet und der mit dem Befestigungsbe- 

10 reich (2) iiber ein elastisches, vibrationsdampfen- 
des Material (34) verbunden ist. 

2. Zusatzhandgriff nach Anspruch 1 , 

dadurch gekennzeichnet, daB das elastische Ma- 
15 terial (34) mindestens im Bereich der Verbindung 
(35, 36) die Oberflache des Zusatzhandgriffs (1 ) bil- 
det. 

3. Zusatzhandgriff nach Anspruch 1 oder 2, 

20 dadurch gekennzeichnet, daB der Befestigungs- 
bereich (2) und der Griffbereich (3) jeweils einen 
weitgehend formstabilen Grundkorper (4, 5) auf- 
weisen. 

25 4. Zusatzhandgriff nach Anspruch 3, 

dadurch gekennzeichnet, daB mindestens ein 
Grundkorper (4, 5) weitgehend von dem elasti- 
schen Material (34) umgeben ist. 

30 5. Zusatzhandgriff nach einem der Anspruche 1 bis 4, 
dadurch gekennzeichnet, daB das elastische Ma- 
terial (34) ein thermoplastisches Elastomer ist. 

6. Zusatzhandgriff nach einem der Anspruche 1 bis 5, 
35 dadurch gekennzeichnet, daB der Befestigungs- 
bereich (2) im wesentlichen zylindrisch ausgebildet 
ist. 

7. Zusatzhandgriff nach einem der Anspruche 1 bis 6, 
40 dadurch gekennzeichnet, daB der Griffbereich (3) 

einen im wesentlichen zylindrischen Griffabschnitt 
(6) aufweist, der iiber zwei an seinen Enden (37, 
38) angeformte Schenkel (7, 8) mit dem Befesti- 
gungsbereich (2) verbunden ist und mit dem Befe- 
45 stigungsbereich (2) einen geschlossenen Rahmen 
bildet. 

8. Zusatzhandgriff nach Anspruch 7, 

dadurch gekennzeichnet, daB die Schenkel (7, 8) 
50 sich etwa senkrecht zur Langsachse (9) des Befe- 
stigungsbereichs (2) erstrecken. 

9. Zusatzhandgriff nach einem der Anspruche 1 bis 8, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Beweglichkeit 

55 des Griffbereichs (3) gegenuber dem Befestigungs- 
bereich (2) durch mindestens einen Anschlag be- 
grenzt ist. 
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10. Zusatzhandgriff nach Anspruch 9, 

dadurch gekennzeichnet, daft der Anschlag 
durch einen mit einem Grundkorper (4) verbunde- 
nen Finger (10, 11) gebildet ist, der in einer Ausspa- 
rung (12, 1 3) angeordnet ist, wobei die Aussparung 5 
(1 2, 1 3) von dem anderen Grundkorper (5) begrenzt 
ist. 

11. Zusatzhandgriff nach Anspruch 10, 

dadurch gekennzeichnet, daB der Finger (1 0. 11) 10 
an seinem gesamten Umfang einen Abstand (a, b, 
c, d) zur Aussparung (12, 13) aufweist. 

12. Zusatzhandgriff nach Anspruch 11, 

dadurch gekennzeichnet, daft der Abstand (a, b, is 
c, d) etwa 1 mm bis 1 0 mm, insbesondere 3 mm bis 
6 mm betragt. 

13. Zusatzhandgriff nach einem der Anspruche 7 bis 

12, 20 
dadurch gekennzeichnet, daBan jedem Schenkel 

(7, 8) des Griffbereichs (3) ein Anschlag gebildet ist. 

14. Zusatzhandgriff nach einem der Anspruche 1 bis 

13, 25 
dadurch gekennzeichnet, daft der Befestigungs- 
bereich (2) uber ein Spannband (14) am Werkzeug 
(15) fixierbar ist. 

15. Zusatzhandgriff nach Anspruch 14, 30 
dadurch gekennzeichnet, daft das Spannband 

(1 4) in einer Halterung (1 8) angeordnet ist, die zwi- 
schen zwei Abschnitten (16, 17) des Befestigungs- 
bereich (2) gehalten ist. 

35 

16. Zusatzhandgriff nach Anspruch 15, 

dadurch gekennzeichnet, daB der Befestigungs- 
bereich (2) Zahne (21 , 22) aufweist, die in entspre- 
chende Vertiefungen (22, 23) an der Halterung (1 8) 
des Spannbands (14) ragen. 40 

17. Zusatzhandgriff nach Anspruch 15 oder 16, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Halterung (18) 
aus zwei Backen (1 9, 20) gebildet ist, die von einer 
Spannschraube (25) durchragtsind, wobei die Bak- 45 
ken (19, 20) auf der dem Spannband (14) gegen- 
uberliegenden Seite der Spannschraube (25) an- 
einander anliegen. 

50 
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TITLE: Auxiliary handgrip for electric 

drill or chisel hammer with 
elastic vibration damping 
material between fixing section 
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INT-CL (IPC) : B25F005/02 
ABSTRACTED-PUB-NO: EP 1 40031 7A 
BASIC-ABSTRACT : 

NOVELTY - The auxiliary handgrip (1) has a fixing 
section (2) for attaching it to the tool and a 
grip section (3), which together with the fixing 
section forms a closed frame, the connections 
between the grip section and the fixing section 
provided with an elastic vibration-damping 
material (34). The latter material may form the 
surface of the auxiliary handgrip at least at the 
connection points (35,36). 

USE - The auxiliary handgrip is used for an 
electric drill or chisel hammer. 

ADVANTAGE - Vibration-damping material reduces 
transmission of tool vibration to grip section of 
auxiliary handgrip. 

DESCRIPTION OF DRAWING (S) - The figure shows a 
cross-section through an auxiliary handgrip for 
an electric drill or chisel hammer. 

Auxiliary handgrip 1 

Fixing section 2 
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Grip section 3 

Vibration-damping material 34 

Connection points between grip section and fixing 
section 35,36 
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